B RAVE-D - RAVE-D-UK Polski
Zgodnosc¢ z przepisami Radarowy czujnik ruchu do wykrywania obiektow w drzwiach automatycznych

Zasada dziatania Modut mikrofalowy
Predko$¢ wykrywania min. 0,1 m/s Zgodno$¢ z przepisami WE: urzadzenie RAVE-D-NA Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Oznaczenie CE jest zgodne z dyrektywg 2014/53/EU, klasa W celu spetnienia wymagan norm EN60950-1 i UL508 czujnik musi by¢ zasilany
Kat pochylenia w pionie +90°, co 15° urzadzenia 1 i normami zharmonizowanymi z zasilacza SELV wyposazonego w niezawodne ograniczenie mocy do 100 W.
Kat skretu +18° EN 62311, EN 60950-1, EN 301489-1, Moc wyjsciowa mozna ograniczy¢ za pomoca bezpiecznika T 2,5 A.
alskre = EN 301489-3, EN 300440-2 Instalacje i konserwacje urzadzenia moga przeprowadzac tylko przeszkoleni pracownicy o odpowiednich kwalifikacjach.
Zakres wykrywania 6500 x 9000 mm (sz. x gt.) przy montazu na wysokosci Petna deklaracja zgodnosci jest dostepna pod
5000 mm i kgcie pochylenia w pionie 45° adresem www.pepperl-fuchs.com.
5500 x 10 000 mm (sz. x gt.) przy montazu na wysokosci
7000 mm i kgcie pochylenia w pionie 45°
Czestotliwo$é robocza Pasmo K, 24,000 GHz-24,250 GHz, zgodno$¢ z UWAGA! Urzgdzen zgodnych z przepisami WE :
przepisami WE poza Wielkg Brytania nie wolno wprowadzad na rynek USA, a urzadzen Instalowanie
FCC (wersja NA): pasmo K, 24,075 GHz—24,175 GHz zgodnych z przepisami USA nie wolno wprowadzac . o . - . . ) .
Wersja dla Wielkiej Brytanii: pasmo K, 24,150 GHz-24, na rynek europejskil Mocowanie wspornikéw Mocowanie czujnika Podtaczanie przewodu klienta Zasilacz/przekaznik 1
250 GHz montazowych @  Zasilanie AC/DC
Zasada dziatania Radarowe czujniki ruchu i S ] (bragzowy)
Wskaznik funkcji Czerwona/zielona dioda LED ° 0 ©° Zasilanie AC/DC
Elementy robocze 2 przyciski programowania (po lewej MENU, po prawej o G 9 (melony? . .
VALUE) Zawartos¢ zestawu Przekaznik 1 (biaty)
ieci . . Przekaznik 1 (zott:
Napigcie robocze 12-36 V DG/12-28 V AC 1 RAVE-D-NA z przewodem polaczeniowym . 1) i) . ok (zotty)
Prad przy braku obcigzenia <50 mA przy 24V DC . Firma F:ﬁgperHFuchs zaltre]ca m(()’cowanle rzekazni
¢ 2  Sruby do instalacji wspornikow montazowych prze »
Pobor mocy ; <1w v ) zatozeniem czujnika, ale mozna to takze W przypadku korzystania z osobnego @E @  Przekaznik 2
Przetgczanie trybow Aktywny/pasywny 1 Instrukcja montazu zrobi¢ z zamocowanym czujnikiem. przewodu potaczeniowego: (szary)
Wyjscie sygnatu 2 wyjécia przekaznikowe (NO/NC) Witym <_=ke|U przed.zamocowann_elpw o3 1. Otwérz obudowe urzadzenia: poluzuj @ Przekaznik 2
Napiecie przetaczania Maks. 48 V AC/ 48V DC wg pr? rF" a mpntlazgweg%czggy nalezy Sruby z przodu urzadzeniaina (r6zowy)
. . odchylic w gorg lub w dotr o 90", . . L . plycie przedniej, a nastgpnie otworz
Moc nominalna Maks. 0,5 AAC/1 ADC Akcesoria 1. Poluzuj diuga srube czujnika. Nie ma urzadzenie, pociagajac poluzowane
Maks. prad przefaczania 1A . Montaz na $cianie lub suficie: koniecznosci wykrecac jej do korica. éruby.
° s Pilot zdalnego Pilot zdalnego stero- 1. Wywier¢ otwory zgodnie z rysunkiem 2. Wsun czujnik. ) Odtgczanie oryginalnego przewodu:
Wigczanie zasilania Maks. 24 W/60 VA sterowania RMS wania wymiarowym. 3. Ustaw odpowiedni kat pochylenia odtacz przewdd od bloku zaciskow,
Czas podtrzymania przekaznika Regulowany, 0,5 s-300 s 2. Zamocuj wspornik montazowy za wpionie. | poluzuj diawik PG i wyciagnij przewéd
Temperatura otoczenia -30°C ...60°C /243K ... 333K POTOC?I $rub, ktére znajduja sie w g- 3331'322'{3 ?Ziggv% grube. z obudowy. ]
Wersja dla Ameryki Pétnocnej i Wielkiej Brytanii: -20°C ... zestawie. ) i 3. ‘é\{)%@;vv?% rgségb(%xiflf%vg?p%%mcz
60°C/253K...333K Do montazu nalezy uzywac W celu zamontowania urzadzeniana go (rozktad stykow zacisku znajduje
Wilgotnos¢ wzgledna Maks. 90%, bez kondensacji wkretaka Pozidriv. Stosowanie suficie ustaw wspornik pod katem 180°. sie na sasiednim schemacie). Dokrec
Wysokosé montazu Maks. 7000 mm Isnpng\zgc;gazaaé!ozvr:i;nzgignie 4 glaka.__ bud 163 ‘
— . Zamknij obudowe: zatdz z powrotem
Stopien ochrony P67 dostarczanych w zestawie $rub. ptyte przednia i dokreé sruby.
Potaczenie 2-stykowe i 4-stykowe ztgcza Srubowe,
przewdd potaczeniowy 8 m
ma‘e”a* obudowy P°"W‘?(9b'a“ - Wymiary wspornika montazowego Wdrazanie do eksploatacji  Elementy do obstugi i
asa 320 g (bez przewodu - . .
650 g (z przewodem) Przed wigczeniem urzgdzenia usur z wyswietlania informacji
Moc nadajnika <20 dBm obszaru drzwi wtszystkle_ gblekgy, ktore 1 Przycisk sterowania ,MENU”
nie powinny sie tam znajdowac. ) L
Wymiary bez elementéw mocujacych Bez wspornika montazowego P yse ) 2 Zielony wskaznik LED stanu
131 mm (szer.) x 73 mm (wys.) x 98 mm (gt.) Po wiaczeniu napiecia roboczego 3  Czerwony wskaznik LED stanu
L . . nastepuije inicjalizacja sprzetu i 4 Przycisk sterowania ,VALUE”
Ze wspornikiem montazowym (180°): oprogramowania, ktora trwa ok. 10
131 mm (szer.) x 73 mm (wys.) x 136 mm (gt.) © sekund. Dioda LED miga w tym czasie na

39
31

czerwono/zielono.
Po zakonczeniu tego procesu nalezy

skonfigurowaé radar.
Rozwigzywanie problemow Sprawd? ustawienia, przechodzac w
zasiggu czujnika.

12

Problem Dziatanie korygujgce

Wykrywanie drzwi. Zmniejsz czuto$¢ urzadzenia. Dostosuj kat, pod jakim
jest ustawione. Podnie$ ustawienie czasu reakcji. Podnie$
warto$¢ ustawienia wykrywania oséb.

Wskaznik LED nie swieci. Brak zasilania, urzadzenie nie dziata. Ustawienia pola wykrywania

Pilot zdalnego sterowania nie reaguje. Urzadzenie jest zablokowane. Wytgcz i wigcz zasilanie. . ; . . L.

Czujnik bedzie mozna skonfigurowaé bez kodu na 30 Informacje dotyczgce instalacji Kat pochylenia w pionie
minut.
Sprawdz baterig w pilocie.

Omytkowe wzigcie osoby za pojazd. Podnie$ warto$¢ ustawienia wykrywania pojazdéw. Siedziba firmy s / \\ Kat pochylenia czujni_ka mozna zmienia(’:_ )
Podnies ustawienie czasu reakcji. Zmniejsz czutosc, Pepperl+Fuchs GmbH, Lilienthalstrasse 200 skokowo co 15 stopni, co pozwala ustawi¢
jesli tylko pojazdy majg by¢ wykrywane. ) 68307 Mannheim, Niemcy go stosownie do potlrzeb. )

Omytkowe wzigcie pojazdu za osobe. Obniz warto$¢ ustawienia wykrywania pojazdéw. Podnie$ E-mail: FA-info@de.pepperl-fuchs.com * W polu wykrywania nie nalezy umieszczaé W celu dostosowar_ua go poluzuj diugg
ustawienie czasu reakgji. Centrala w Stanach Zjednoczonych poruszajgcych sie przedmiotéw (jak np. 15 st. 45 st. Srlt'be,,”§‘aw CZ_UJSIK tak, al:;y zostat

Zbyt pozne wykrycie obiektu. Obniz ustawienie czasu reakcii. Podnies czutosé Pepperl+Fuchs Inc . Twinsburg, USA wentylatory, rosliny, drzewa czy flagi). (zjalzza’srjletg W zgdanym potozeniul

: . E-mail: FA-info@us.pepperl-fuchs.com . Nie zakrywaj radaru. Mechaniczne podzespoty OKrecC Srune.

Za duza czuto$é wykrywania obiektow. ind iani i i £4 o . napgdowe moga wptywac na dziatanie radaru.

Podnies$ ustawienie czasu reakcji. Zmniejsz czutos¢. . oo geT{glaSna Azie |1P§g£g + Unikaj fluorescencyjnego $wiatta w polu
Ignorowanie poprzecznego ruchu oséb. g £& ani ; 5 epperi+ruchs e Lid . singapur wykrywania. B ;
Podnies wartos¢ ustawienia wykrywania os6b. E-mail: FA-info@sg.pepperl-fuchs.com Pochylone pole wykrywania (kat pochylenia)

Fatszywe wykrycia z powodu zaktécen Podnies$ ustawienie czasu reakcji. Podnies$ wartos¢ . i N i . .

(deszcz, wibracje itp.). ustawienia wykrywania osob. Obniz czutos¢. Zamontowanie wspornika w pozycji pochylonej wptywa nastepujgco na pole wykrywania:

www.pepperl-fuchs.pl
DOCT-4912D
Firma Pepperl+Fuchs GmbH posiada certyfikat zgodnosci z normg ISO 9001. 02.2019

C€ F3APEPPERL+FUCHS

isoe01 0682 dla urzadzen RAVE-D/RAVE-D-UK SENSING YOUR NEEDS



B} RAVE-D - RAVE-D-UK

Wykrywanie pojazdéw Stany wskaznikéw LED

Czuijnik rozréznia pojazdy i osoby. Dziatanie tej funkji |LED
zalezy od ustawien parametréw wykrywania pojazdéw,

wykrywania obecnosci 0s6b i czasu reakgji.

Funkcja przekaznika

Miga na czerwono/zielono

Swieci na zielono

Parametr ,,Vehicle-presence relay” (Przekaznik obecnosci
pojazdu) okresla, jaka funkcje ma aktywowaé przekaznik

obecnosci pojazdu.

Miga na zielono 3 razy

Przekaznik obecnosci pojazdu jest fabrycznie ustawiony

tak, aby aktywowat go kazdy ruch pojazdu w kierunku

czujnika.

Parametr ,Human-presence relay” (Przekaznik obecnosci
osoby) okresla, jaka funkcje ma aktywowac przekaznik
obecnosci osoby. Przekaznik obecnosci osoby jest

fabrycznie ustawiony tak, aby aktywowat go kazdy ruch

migniecia na czerwono

mignigcia na zielono

Przyktady zastosowania 2 i 3

Szybko nastepujace po sobie

Szybko nastepujace po sobie

Szybko nastepujace po sobie
migniecia na czerwono/zielono

Stan

Trwa inicjalizacja czujnika

Przyktad zastosowania 1

Przyktad 1: rozpoznanie pojazdu w drzwiach

Sterowanie drzwiami z jednym wejsciem przetaczajacym.
Przekaznik obecnosci pojazdu aktywowany dla sytuaciji

,Pojazd porusza sig do przodu”.

Czujnik gotowy do pracy,

brak wykrycia

Odebrano polecenie z pilota
zdalnego sterowania

Aktywny przekaznik

obecnosci pojazdu

Aktywny przekaznik
obecnosci osoby

Aktywne przekazniki

obecnosci pojazdu i osoby

Pojazd zbliza sie:
Przekaznik obecnosci
pojazdu jest aktywowany .
Drzwi otwierajg sieg.

=
b

Osoba zbliza sig:

pojazdu nie jest
aktywowany.
Drzwi pozostajg
zamkniete.

Przyktad 2: drzwi z wykrywaniem pojazdéw i osobnym wejsciem dla oséb
Sterowanie drzwiami z dwoma wejsciami przetaczajgcymi (przekaznik
obecnosci pojazdu i przekaznik obecnosci osoby).

Przekaznik obecnosci pojazdu aktywowany w sytuacji ,Pojazd porusza sie do
przodu”. Przekaznik obecnosci osoby aktywowany w sytuacji ,Osoba porusza
sig do przodu”. Konfiguracja przekaznikéw zgodna z ustawieniem fabrycznym.*

Osoba zbliza sig:

Przekaznik obecnosci pojazdu
nie jest aktywowany.

Drzwi pozostajg zamknigte.
Przekaznik obecnosci osoby

Pojazd zbliza sie:

Przekaznik obecnosci pojazdu jest
aktywowany.

Drzwi otwierajg sie.

Przekaznik obecnos$ci osoby nie jest

jest aktywowany. aktywowany.
Wejscie dla os6b otwiera sig. Wejscie dla os6b pozostaje
zamknigte.

Przyktad 3: drzwi z wykrywaniem pojazdéw bez osobnego wejscia dla os6b
Sterowanie drzwiami z dwoma wejsciami przetaczajacymi (przekaznik
obecnosci pojazdu i przekaznik obecnosci osoby).

Przekaznik obecnosci pojazdu aktywowany w sytuacji ,Pojazd porusza sie do
przodu”. Przekaznik obecnosci osoby aktywowany w sytuacji ,Osoba porusza
sig do przodu”. Konfiguracja przekaznikdw zgodna z ustawieniem fabrycznym.*

s

Osoba zbliza sie:

Przekaznik obecnosci pojazdu
nie jest aktywowany.

Brak dziatan.

Przekaznik obecnosci osoby jest
aktywowany.

Drzwi otwierajg sig do potowy.

Pojazd zbliza sie:

Przekaznik obecnosci pojazdu

jest aktywowany.

Drzwi otwierajg sig catkowicie.
Przekaznik obecnosci osoby nie jest
aktywowany.

Brak dziatan.

Przekaznik obecnosci

*) Ruch pojazdéw przecinajacych pole dziatania czujnika moze powodowaé nieoczekiwane aktywowanie przekaznika obecnosci osoby.

Tryb programowania

Do programowania czujnika stuzg przyciski MENU i VALUE. Nacisnigcie kazdego z nich powoduje przerwanie kodu btyskowego. Ustawiona warto$¢ jest podawana zgodnie z
ponizszg tabelg. Po przejsciu do ostatniej pozycji menu kolejne nacisniecie przycisku powoduje powrdt do pierwszej pozyciji.

Kazde nacisnigcie przycisku powoduje automatyczne zapamigtanie ustawienia.

Wyjscie z trybu programowania nastgpi automatycznie, jesli przez 10 minut nie zostang wprowadzone zadne ustawienia. Wprowadzone wartosci zostang zachowane.

Rozpoczecie programowania

‘_\ 25 Nacisnij i przytrzymaj przez ok. 2 s przycisk MENU.
Tryb programowania zostanie wtgczony.

Wskaznik LED informuje o ustawieniach poprzez btysniecia:

Swiatto czerwone oznacza funkcjg
Swiatto zielone oznacza ustawienie (wartosc)

Brak btyskania oznacza, ze dana funkcja jest wytaczona

Przyktad

programowania: zmiana czasu opadania przekaznikaz 1,0sna 3,0 s

Funkcja/ustawienie  Dziatanie LED

>

Nacisnij i przytrzymaj przez ok. 2 s przycisk
2s  MENU.
Rozpocznie sig programowanie.

Ustawienie funkcji i wartosci

“ 1 Nacisénij przycisk MENU jeden raz.
= X ; ) :
Zostanie wybrana kolejna funkcja.
MENU
“ 1 Nacisnij przycisk VALUE jeden raz.
= X i ; -
Warto$¢ zostanie zwigkszona o 1.
VALUE

Zakonczenie programowania

\\ Naciénij i przytrzymaj przez ok. 2 s przycisk MENU.
= 2s  Tryb programowania zostanie wytgczony, a wprowadzone

MENU ustawienia zostang zapisane.

MENU
Dioda Nastepuje odczyt aktualnej wartosci, np.:
LED 1 raz na czerwono oznacza funkcje czutosci
miga 8 razy na zielono oznacza warto$¢ 8 1x 8x
ﬁ 5x Ustawienie funkcji:
Nacisnij trzy razy przycisk MENU.
MENU
Dioda 6 razy na czerwono oznacza funkcje czasu
LED opadania przekaznika wyjscia
miga 2 razy na zielono oznacza warto$é 1,0 s
‘_‘ ox Ustawienie warto$ci:
Nacisnij trzy razy przycisk VALUE.
VALUE
Dioda 6 razy na czerwono oznacza funkcje czasu
LED opadania przekaznika wyjscia
miga 4 razy na zielono oznacza warto$é 3,0 s 6X 4x

/|

MENU

Nacisnij i przytrzymaj przez 2 s przycisk MENU.
2s Programowanie zostanie zakoriczone.
Ustawienia zostang zapisane.

Omowienie regulowanych parametrow

Sprawdz ustawienia czujnika, przechodzac w zasiegu jego dziatania. Aby uzyska¢ wiecej informacji,
zobacz sekcje ,Rozwigzywanie probleméw” na ostatniej stronie.

przytrzymaj je przez ok.5 s.

Wskaznik LED miga naprzemiennie na zielono/czerwo-

noprzezok.10's

Parametr Ustawienia Pilot Informacje Ustawienie fabryczne
Czutose 1 Najmniejsze pole wykrywania v min 6
Menu 1 50%
10 Najwigksze pole wykrywania max
Wartos$¢ zalecana na podstawie kata
i wysokos$ci mocowania
15° 30° 45° >45°
7m 8 4 2 1
5m 6 6 3 1
35m 6 5 4 1
25m 4 4 4 1
Wykrywanie pojazdow 1 Niskie v Warto$¢ zalecana na podstawie kata 2
2 Srednie Menu 2 i wysokosci mocowania
3 Wysokie
15° 30° 45° >45°
7m 1 2 2 1
5m 1 2 2 2
35m 1 2 2 3
25m 1 2 2 3
Wykrywanie obecnosci osob 1 Min. v Wartos¢ zalecana na podstawie kata 1
Menu 3 i wysokosci mocowania
7 Maks. . -
Wykrywanie bez tlumienia ruchu poprzecznego
15° 30° 45° >45°
7m 1 1 1 1
5m 1 1 1 1
35m 1 1 1 1
25m 1 1 1 1
Wykrywanie z ttumieniem ruchu poprzecznego
15° 30° 45° >45°
7m 4-7 27 27 2-7
5m 47 47 47 47
35m 4-7 4-7 6-7 6-7
25m 4-7 6-7 6-7 6-7
Przekaznik obecnosci pojazdu 1 Pojazd porusza sie do przodu v 1
2 Pojazd porusza sig do tytu Menu 4
3 Pojazd porusza sig do przodu/tytu
4 Osoba/pojazd porusza sig do przodu
5 Osoba/pojazd porusza sig do tytu
6 Osoba/pojazd porusza sie do przodu/do tytu
Przekaznik obecnosci osoby 1 Osoba porusza sig do przodu v 1
2 Osoba porusza sig do tytu Menu 5
3 Osoba porusza sig do przodu/do tytu
4 Pojazd porusza sig do przodu
5 Pojazd porusza sig do tytu
6 Pojazd porusza sig do przodu/tytu
Czas podtrzymania przekaznika 1 05s v 2
2 1s Menu 6
3 2s
4 3s
5 4s
6 5s
7 10s
8 15s
9 20s
10 25s
" 30s
12 60s
13 300s
Zestyk przekaznika 1 Zestyk NO v Styk zamkniety po wykryciu ruchu 1
2 Zestyk NC Menu 7 Styk otwarty po wykryciu ruchu
Czas reakcji 1 Szybki v Zachowanie Ustawienie 2
2 Normalny Menu 8 . » . ) .
3 Wolny Wigksza pewnos¢ wykrywania oséb Duza (1)
Ustawienie fabryczne/niezawodne Normalna
wykrywanie pojazdow 2)
Niezawodne rozréznianie 0sob Mata (3)
i pojazdow
Adres urzadzenia 1 Adres 1 v Jezeli w zasiggu dziatania pilota zdalnego sterowania 1
2 Adres 2 Menu 9 znajduje sig kilka czujnikow, kazdy z nich musi mie¢
inny adres.
15 Adres 15
Kod Dostep przy uzyciu kodu x Dostep bez kodu
Wytgcz dostep
Dostep bez kodu
Odtgczenie x x Tryb programowania zostat wytgczony
Reset Nacisnij jednoczesnie przyciski VALUE oraz MENU i v Resetowanie do ustawieri domysinych




